COORDONNEES

Coordonnées cartésiennes dans le plan

I. DEFINITION PAR LES VECTEURS

REPERE Un repére du plan est un triplet (O;_i.;j), ot O est un point du

plan, appelé origine et i et j deux vecteurs non colinéaires.

DEFINITION/THEOREME

Soit (O;;;j) un repére. Soit M un point du plan. II existe un
unique couple de réels (x; y) tel que OM = xi+ yj .
Ce couple (x;y) se nomme coordonnées du point M.

xsenommelabscisseetylordonnée,de M.

NOTATION M (x; y) selit : « M a pour coordonnées x, y ». Le premier nombre

est 'abscisse et le second l'ordonnée.

RESUME M(x;y) © OM=xi+y]

REPERES PARTICULIERS
Un repere (O;;;j) est dit ortho gon al lorsque ;J_j et

orthonormé lorsque ;L} et que de plus ”—1“:”3”:1

II. COMPOSANTES D’UN VECTEUR
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Pour aller de O 4 M, on se déplace 3 fois selon le vecteur i et 2 fois

selon le vecteur 3 Autrement dit : |OM =3i+ 23 .

Labscisse de M est 3 et son ordonnée et 2.

BASE Une base estun couple de vecteurs non colinéaires.

DEFINITION/THEOREME

Soit (i; j ) une base. Soit 4 un vecteur du plan vectoriel.

Il existe un unique couple de réels (x;y) tel que u=xi+yj

Ce couple (x;y) senomme composan t e s duvecteur u dansla

base (i;j).xsenommel'nbsdsse etylordonnée,de u.
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u=3i+2j.Labscisse de u est 3 et son ordonnée est 2.

~(x -
NOTATION u[ j selit : « u a pour composantes x, y ». Le premier nombre est
y

l'abscisse et le second lordonnée.

RESUME ﬁ(yJ & u=xi+yj

III. FORMULES

Dans un repere (O;?;j), ona: A(xA;yA) ; B(xB;yB) ; ;[ZJ ; ;(Zj o est un réel.

. nfa+a
SOMME (“”)[mb'

PRODUIT EXTERNE
[ Oa [ —
(Om)(odj En particulier (—u)(_Z]

REPRESENTANT

N .XB — .XA

AB( J
Ys — Y

x,tx, LTV
MILIEU Soit I le milieu de [AB].Ona: I( ; 2 j

2 2

COLINEARITE

u et v sont colinéaires ssi ab'=ba'

DISTANCE — Si (O;Y;j) est orthonormé : |AB= \/(xs X, )2 + ()’s s )2

. oy | 2 2
On aaussi : H““ =a’ +b




